Opening mechanism for the bobbin housing of a double lockstitch sewing machine has a moving 
limit stop with controlled movement speeds between the end positions and structured limit 
surfaces for a quiet and low-wear operation 
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Zusammenfassung von DE10025852 

The mechanism to open the bobbin housing (2), at a double lockstitch sewing machine, has a moving limit stop (3) which travels 
from one end position (4) to the other at a faster speed than in the reverse direction. The limit surface (11), at a time, moves so 
quickly from the housing limit surface (10) in front of the lower thread loop passage to the end position so that the mass of the 
bobbin housing prevents it from keeping up with the increased rotary speed of the looper body (1 ). The bobbin housing opening 
mechanism, at a double lockstitch sewing machine, forms a gap between the limit surfaces of the limit stop and the bobbin 
housing at the time of the lower thread loop passage. After the thread loop passage, the limit stop returns to the first end position, 
so that on a high rotary speed the bobbin housing makes only a slight relative rotation and turns back through the limit surface 
against the direction of the looper body rotation. The forces are low on the bobbin housing in a quiet operation. The limit stop 
reaches the second end position when the thread loop is passed between the limit surfaces. As the limit stop is moved from the 
second end position to the first, the maximum acceleration forces are greater in the first section of the movement path than in the 
remainder of the movement. A stop unit (7) has a limit surface (9), working with a limit surface (8) at the bobbin housing. When 
the limit surfaces are in contact with each other, the friction drive on the bobbin housing is blocked in the direction (23) of looper 
rotation. All the limit surfaces are positioned in relation to each other so that, when the limit surfaces at the stop are in contact 
with the limit stop in the second end position, there is a gap between the limit stop and housing limit surfaces and a gap is 
between the stop limit surfaces when the limit stop is in the first end position. They are also located so that a lower thread loop 
initially passes between the stop limit surfaces and then between the limit stop and housing limit surfaces as it passes around the 
bobbin housing. The drive for the moving limit stop is a cam disk (16) coupled to the looper shaft, which trips a cam follower (17) 
at the limit stop. The limit stop has a limit surface (14) working with a limit surface (1 3) at the bobbin housing, which blocks 
housing rotation when they are together. As the thread loop is passed around the bobbin housing, it passes initially through this 
set of limit surfaces (13,14) before moving between the other pair of limit surfaces (10,11). The limit stop is moved by a spring 
(19) from the first end position to the second, and it is returned by the action of the cam on the limit stop cam follower. The cam 
can have three cam zones to give a rapid movement from the first end position, a slower return movement and a relatively slower 
movement before reaching the first end position. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft einen Offnungsmechanis- 
rnus fiir das Spulengehause einer Doppelsteppstichnahma- 
schine nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1 . 5 
[0002] Ein dem Oberbegriff des Anspruchs 1 entsprechen- 
der OfTnungsmechanismus fiir das Spulengehause ist aus 
der DE 28 53 620 bereits bekannt. 

[0003] Bei diesem Offnungsmechanismus wird ein An- 
schlagelement sehr schnell innerhalb von maximal 45 Grad 10 
bezogen auf die Greiferwellendrehung, von einer Spulenge- 
hauseanschlagfiache weg, in Greiferdrehrichtung bewegL 
Dadurch entsteht bei hoheren Maschinengeschwindigkeiten 
ein Spalt zwischen den Anschiagflachen des Anschlagele- 
mentes und des Spulengehauses, da das Spulengehause auf 15 
Grund von Massentragheitskraften nicht so schnell folgen 
kann. Bei einer mechanischen Kopplung zwischen Greifer- 
wcllc und Antricbsvorrichtung des Anschlagclcmcntcs ent- 
steht der Spalt dann genau in dem Moment, in dem eine Na- 
delfadenschlinge zwischen den Anschiagflachen passieren 20 
muss und ein ungehinderter Schlingendurchlass wird er- 
reicht. Nachteilig bei diesem Mechanismus ist vorallem, 
dass das Anschiagelement auch genauso schneLl zuruckbe- 
wegt wird. Da das Spulengehause selbst bei hohen Ge- 
schwindigkeiten dem Anschiagelement etwas folgen kann, 25 
muss das Anschiagelement auf seinem Riickweg das Spu- 
lengehause entgegen der Greiferdrehrichtung zuriickbewe- 
gen. Da dieses sehr schnell geschieht kommt es zu hohen 
Aufprallkraften und das Spulengehause kann entgegen der 
Greiferdrehrichtung uberschleudern. Dies fuhrt dann zu ho- 30 
her Gerauschentwicklung und erhohtem Verschleiss. 
[0004] Aus der DE 33 47 475 ist ein Anschiagelement be- 
kannt das zum Zeitpunkt des Fadenschlingendurchlasses in 
Greiferdrehrichtung bewegt wird, wobei die Anschiagfla- 
chen des Spulengehauses und des Anschlagelementes iiber 35 
den Faden in Kontakt bleiben. Hierdurch soil der Faden- 
schlingendurchlass vereinfacht werden. Dadurch das kein 
richtiger Spalt entsteht sollen Aufprallstosse und Aufprall- 
gerausche vermieden werden. Problematisch hierbei ist, 
dass die Kontaktkraft zwischen den Anschiagflachen je nach 40 
Reibung des Spulengehauses variiert, was zu unerwunsch- 
ten Schwankungen der Fadenspannung fiihren kann. Des- 
weiteren folgt das Spulengehause nach dieser Idee dem An- 
schiagelement vollstandig, was bedeutet, dass das An- 
schiagelement relativ langsam in Greiferdrehrichtung be- 45 
wegt wird, um ein Folgen des Spulengehauses trotz auftre- 
tender Massentragheitskrafte zu gewahrleisten. 
[0005] Aus der DE 10 72 069 ist ein rotierendes An- 
schiagelement in Kurvenform bekannt, dass ein sehr schnel- 
les Voneinanderwegbewegen der Anschiagflachen des Spu- 50 
lengehauses und des Anschlagelementes errnoglicht. Da- 
nach wird das Spulengehause langsam zuruckgedreht. Diese 
Ausfuhrung benotigt relativ viel Platz und auf Grund der 
Drehbewegung entsteht an den Anschiagflachen hoher Ver- 
schleiss. Eine Schmiermittelzufuhr ist. im Bereich der An- 55 
schlagstellen nicht erwunscht, da diese mil der Faden- 
schlinge in Beruhrung kommen konnen. 
[0006] Aus der JP 1 1 1 14264 ist ein Anschiagelement be- 
kannt, dass eine ellipsenformige Bewegung ausfuhrt und in 
radialer Rich rung, bezogen auf die Greiferwelle, zwecks Er- 60 
zeugung eines Spaltes von der Anschlagflache des Spulen- 
gehauses wegbewegt wird. Bei diesem Design ist eine wei- 
tere, die Drehbewegung des Spulengehauses stoppende, 
Vorrichtung zwingend notwendig und das Spulengehause 
crfahrt auch bei hohen Gcschwindigkcitcn cine relativ 65 
grosse Winkelverstellung, da die Zuriickdrehung des Spu- 
lengehauses gegen die Greiferdrehrichtung zeitlich nicht op- 
timal ausgefuhrt wird, was sich gerauscherhohend auswirkt. 
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[0007] Der im Paientanspruch 1 angegebenen Erfindung 
liegt somit die Aufgabe zugrunde, einen OfTnungsmechanis- 
mus nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1 so weiterzubil- 
den. dass ein gerauscharmer und verse h I eissa mi er Betrieb 
auch bei hohen Drehzahlen moglich wird und eine ungehin- 
derte Umfiihrung der Fadenschlinge um das Spulengehause 
besonders bei hoheren Geschwindigkeiten gewahrleistet ist. 
[0008] Die Losung dieser Aufgabe erfolgt durch die im 
Patent an sprue h 1 aufgefuhrten Me r km ale. 
[0009] Die mil der Erfindung erzielten Vorteile bestchen 
insbesondere darin, dass das Spulengehause bei hoheren 
Nahgeschwindigkeiten nicht mehr seine maximal mogliche 
Drehbewegung ausfuhrt und nur relativ geringe Aufprall- 
stosse und Krafte zwischen Anschiagelement und Spulenge- 
hause beim Zurtickdrehen entstehen und dadurch ein Uber- 
schleudern des Spulengehauses entgegen der Greiferdreh- 
richtung minimiert wird. Dadurch wird ein verschleissarmer 
und cxtrcm ruhigcr Betrieb moglich. 

[0010] Durch die Bewegung des Anschlagelementes im 
wesentlichen in und entgegen der Greiferdrehrichtung wird 
in vorteilhafterweise der Verschleiss zwischen den An- 
schiagflachen reduziert. 

[0011] Vorteilhafterweise wird das Anschiagelement bei 
der Bewegung entgegen der Greiferdrehrichtung zuerst rela- 
tiv schnell und dann reiaLiv langsam bewegt. Dadurch wird 
erreicht, das bei hoheren Geschwindigkeiten die Bewegung 
des Anschlagelementes bis zu einem Kontakt mit dem Spu- 
lengehause relativ schnell ausgefuhrt wird und noch mehr 
Zeit fiir ein langsames Zurtickdrehen des Spulengehauses 
nutzbar ist. 

[0012] Weiterhin vorteilhaft ist die Anordnung eines wei- 
teren, die Drehbewegung des Spulengehauses in Greifer- 
drehrichtung verhindernden Stopelementes. Dadurch wird 
auch bei niedrigen Geschwindigkeiten das Entstehen eines 
Spaltes fur den Fadenschlingendurchlass zwischen An- 
schiagelement und Spulengehause gewahrleistet. 
[0013] Desweiteren wird die zeitliche Bewegungseinstel- 
lung des Anschlagelementes fiir den Mechaniker verein- 
facht. 

[0014] Weiterhin vorteilhaft ist die Bewegung des An- 
schlagelementes mittels einer Kurvenscheibe die sich in Ab- 
hangigkeit von der Greiferwelle dreht und kraftschliissig ab- 
getastet wird. Dadurch lassen sich die beschriebenen Bewe- 
gungen des Anschlagelementes konstruktiv einfach realisie- 
ren und es wird ein gerauscharmer Lauf der AnLriebsvor- 
richtung erreicht. Wenn die Kurvenscheibe mit der halben 
Greiferdrehgeschwindigkeit angetrieben wird, kann die nah- 
technisch zum Zurtickdrehen des Spulengehauses verfug- 
bare Zeit optimal ausgenutzt werden, da der Greifer die Fa- 
denschlinge nur bei jeder zweiten Umdrehung um das Spu- 
lengehause fuhrt. Desweiteren wird dann die Gleitge- 
schwindigkeit zwischen Kurvenscheibe und Kurventaster 
reduziert, was sich verschleissreduzterend auswirkt. 
[0015] 4 Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung werden an- 
hand der Fig. 1-8 im folgenden naher beschrieben. 
10016] Eszeigen: 

[0017] Fig. 1 eine vereinfachte Vorderansicht auf cin Aus- 
fuhrungsbeispiel der Erfindung 

[0018] Fig. 2 eine vereinfachte Draufsicht auf das Ausfiih- 
rungsbeispiel in Fig. 1 

[0019] Fig. 3 eine vereinfachte Vorderansicht auf das Aus- 
fiihrungsbeispiel in Fig. 1 bei der der Greifer nur teilweise 
gezeigt wird 

[0020] Fig. 4 eine vereinfachte Vorderansicht auf ein 

zweites Ausfuhrungsbcispicl der Erfindung 

[0021] Fig. 5 eine vereinfachte Vorderansicht auf ein drit- 

tes Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung 

[0022] Fig. 6 eine vereinfachte Vorderansicht auf das Aus- 
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fuhrungsbeispiel in Fig. 5 mil einer anderen Stellung der 
Antriebsvorrichtung. 

[0023] Fig. 7 eine vereinfachte Vorderansicht auf einen 
Teil der Antriebsvorrichtung 

[0024] Fig. 8 eine vereinfachte Vorderansicht auf ein vier- 5 

tes Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung 

[0025] Fig. 9 eine vereinfachte Vorderansicht auf ein funf- 

tes Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung 

[0026] Fig. 10 eine vereinfachte Vorderansicht auf das 

Ausfuhrungsbeispiel in Fig. 9 mil einer anderen Stellung der 10 

Antriebsvorrichtung. 

[0027] In Fig. 1, 2 und 3 wird ein umlaufender Doppel- 
steppstich-Greifer fur eine hier nicht gezeigte Nahmaschine 
in verschiedenen Ansichten gezeigt, dessen Funktion jedern 
Fachmann auf diesem Gebiet hinlanglich bekannt ist. Der 15 
Greiferkorper 1 ist auf auf einer horizontal gelagerten Grei- 
ferwelle 24 befestigt. Im Greiferkorper 1 ist ein Spulenge- 
hause 2 drchbar cingclagcrt. Im Spulengehause 2 ist cin 
Spulengehauseoberteii 22 mit einer den Unterfaden aufneh- 
menden Spule so einsetzbar T dass bekanntlich das Spulenge- 20 
hause 2 und Spulengehause-oberteil 22 gegeneinander nicht 
verdrehbar sind. Am Spulengehause 2 sind zwei Anschlag- 
flachen 10 und 13 in radialer Richtung angebracht. Eine 
Kurvenscheibe 16 ist auf der Greiferwelle 24 angebracht 
und wird von einem Kurventaster 17, der mit einer Feder 19 25 
verbunden ist und mittels einer Lagerstelle 21 drehbar gela- 
gert ist, kraftschlussig abgetastet. Ein Anschlagelement 3 ist 
mit dem Kurventaster 17 verbunden und weist zwei An- 
schlagflachen 11 und 14 auf, wobei die Anschlagflache 11 
bei Drehung des Spulengehauses 2 in Greiferdrehrichtung 30 
23 mit der Anschlagflache 10 des Spulengehauses 2 in Kon- 
takt tritt und eine unbegrenzte Drehung des Spulengehauses 
2 in Greiferdrehrichtung 23 verhindert wird und wobei die 
Anschlagflache 14 bei Drehung des Spulengehauses 2 ent- 
gegen der Greiferdrehrichtung 23 mit der Anschlagflache 13 35 
des Spulengehauses 2 in Kontakt. tritt und eine unbegrenzte 
Drehung des Spulengehauses 2 entgegen der Greiferdreh- 
richtung 23 verhindert wird. Wahrend dem Nahvorgang 
wird bekanntlich eine Fadenschlinge 30 durch die Drehung 
des Greiferkorpers 1 umdas Spulengehause 2 herumgefuhrt. 40 
Dabei wird die Fadenschlinge 30 zuerst zwischen den An- 
schlagflachen 13 und 14 und dann zwischen den Anschlag- 
flachen 10 und 11 hindurchgefuhrt. Bekanntlich ist nahtech- 
nisch eine ungehinderte Herumfuhrung der Fadenschlinge 
30 besonders bei hoheren Nahgeschwindigkeiten oder dik- 45 
ken Faden sehr vorteilhaft. In Fig. 3 wird das Anschlagele- 
ment 3 in seiner Endstellung 4 gezeigt. Durch die reibungs- 
bedingte Mitnahme des Spulengehauses 2 bei Greiferdre- 
hung in Greiferdrehrichtung 23 liegt die Anschlagflache 10 
an der Anschlagflache 11 an. Die Fadenschlinge 30 hat zu 50 
diesem Zeilpunkt die Anschlagflachen 10 und 11 noch nicht 
passiert. Bevor die Fadenschlinge 30 die Anschlagflachen 
10 und 11 passiert, wird das Anschlagelement 3 sehr schnell 
in Richtung seiner in Fig. 3 gezeigten Endstellung 6 bewegt. 
Diese Bewegung wird, wie in Fig. 7 gezeigt, durch einen re- 55 
lativ kleinen Kurvenscheibenbereich 25 der Kurvenscheibe 
16 gesteuert. Bei niedrigen Greiferdrehgeschwindigkeiten 
kann das Spulengehause 2 dieser Bewegung folgen und es 
entsteht kein Spalt zwischen den Anschlagflachen 10 und 
11. Die Kontaktkrafte zwischen den Anschlagflachen sind 60 
aber bei niedrigen Greiferdrehgeschwindigkeiten so klein. 
dass die nahtechnisch negativen Auswirkungen auf Grund 
der Behinderung des Fadenschlingendurchlasses gering 
sind. 

[0028] Bei hoheren Greiferdrehgeschwindigkeiten kann 65 
das Spulengehause 2 der schnellen Bewegung des An- 
schlagelementes 3 bedingt durch Massentragheitskrafte 
nicht schnell genug folgen und es entsteht ein Spalt zwi- 
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schen den Anschlagflachen 10 und 11 durch den die Faden- 
schlinge 30 ungehindert passieren kann. Nach dem Faden- 
schlingendurchlass wird das Anschlagelement 3 in seine 
Endstellung 4 zu ruck bewegt, wobei diese Bewegung, wie in 
Fig. 3 gezeigt, durch den verbleibenden relativ grossen Be- 
reich der Kurvenscheibe 16 gesteuert wird. Durch dieses re- 
lativ langsame Zuriickdrehen des Anschlagelementes 3 wird 
erreicht, dass die Aufprallkrafte, die entstehen wenn die An- 
schlagflache 11 auf die Anschlagflache 10 trifft, relativ klein 
sind. Weiterhin wird erreicht, dass das Spulengehause 2, das 
auch bei hoheren Greiferdrehgeschwindigkeiten dem An- 
schlagelement 3 etwas in Greiferdrehrichtung 23 folgt, rela- 
tiv iangsam durch das Anschlagelement 3 entgegen der 
Greiferdrehrichtung 23, bis zum Erreichen der in Fig. 1 ge- 
zeigten Endstellung 4, zuruckgedreht wird. Dadurch wird 
ein Uberschleudern des Spulengehauses 2 entgegen der 
Greiferdrehrichtung 23 verhindert. Die niedrigen Aufprall- 
krafte und das Vcrhindcm cincs Ubcrschlcudcm machen ei- 
nen extrem gerauscharmen Lauf des Offnungsmechanismus 
auch bei hohen Geschwindigkeiten moglich. 
[0029] In Fig. 4 ist ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel der 
Erfindung gezeigt, bei dem die Kurvenscheibe 16 auf einer 
Kurvenscheibenwelle 18 angeordnet ist. Die Kurvenschei- 
benwelle 18 ist mit der Greiferwelle 24 z. B. uber hier nicht 
gezeigte Zahnrader so gekoppelt, dass die Kurvenscheiben- 
welle 18 eine halbe Umdrehung pro Greiferwellenumdre- 
hung rnacht, Dadurch wird nicht nur eine geringere Gleitge- 
schwindigkeit des Kurventasters 17 auf der Kurvenscheibe 
16 erreicht sondem es wird vorallem ein grosserer Zeitraurn 
zum Zuruckbewegen des Anschlagelementes 3 entgegen der 
Greiferdrehrichtung 23 genutzt, wodurch das Anschlagele- 
ment 3 noch langsamer bewegt wird. 

[0030] Bekanntlich wird die Fadenschlinge 30 nur bei je- 
der zweiten Greiferumdrehung um das Spulengehause 2 ge- 
fuhrt, 

[0031] Weiterhin vorteilhaft ist die Aufhangung der Feder 
19 wie in Fig. 4 gezeigt, dadurch wird die relativ schnelle 
Bewegung des Anschlagelementes 3 in Greiferdrehrichtung 
23 moglich ohne die Lauffahigkeit des Getriebes negativ zu 
beeinflussen. 

[0032] In Fig. 5 und 6 ist ein weiteres Ausfuhrungsbei- 
spiel der Erfindung gezeigt. Das Spulengehause 2 weist eine 
weitere Anschlagflache 8 auf, die in radialer Richtung ange- 
ordnet ist. Ein relativ zum Greiferkorper unbewegliches 
Stopelement 7 mit einer Anschlagflache 9 ist so am hier 
nicht gezeigten Maschinengehause angeordnet, dass die An- 
schlagflachen 8 und 9 in Kontakt treten konnen, wenn das 
Anschlagelement 3 seine in Fig. 6 gezeigte Endstellung 6 
erreicht hat. In dieser Stellung ist dann ein Spalt zwischen 
der Anschlagflache 10 des Spulengehauses 2 und der An- 
schlagflache 11 des Anschlagelementes 3 vorhanden. Der 
Hub des Anschlagelementes 3 ist so bemessen, dass ein 
Spalt zwischen den Anschlagflachen 8 und 9 vorhanden ist, 
wenn das Anschlagelement 3 seine Endstellung 4 erreicht 
hat, wie in Fig. 5 gezeigt. Durch diese Anordnung wird auch 
bei niedrigen Greiferdrehgeschwindigkeiten ein ungehin- 
derter Fadenschlingendurchlass erreicht. Wenn die Faden- 
schlinge 30 die Anschlagflachen 8 und 9 passiert befindet 
sich das Anschlagelement 3 in seiner Endstellung 4 und es 
ist ein Spalt zwischen den Anschlagflachen 8 und 9 vorhan- 
den. Nach erfolgteni Fadenschlingendurchlass und vor dent 
Fadenschlingendurchlass zwischen den Anschlagflachen 10 
und 11 wird das Anschlagelement 3 in Greiferdrehrichtung 
23 bewegt und erreicht seine Endstellung 6 kurz vor dem 
Fadenschlingendurchlass zwischen den Anschlagflachen 10 
und 11, Bei niedrigen Greiferdrehgeschwindigkeiten kann 
das Spulengehause 2 dem Anschlagelement 3 folgen, jedoch 
nur bis es durch das Stopelement 7 angehalten wird, und es 
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ist so gewahrleistet das ein Spalt zwischen Anschlagflache 
10 und Anschlagflache 11 zum Zeitpunkt des Fadenschlin- 
gendurchlasses vorhanden ist. Bei hoheren Greiferdrehge- 
schwindigkeiren kommen die Anschlagflachen 8 und 9 nicht 
in Kontakt und der Spalt zwischen den Anschlagflachen 10 5 
und 11 entsteht bedingt durch Massentragheitskrafte wie irn 
vorangegangenen beschrieben. 

[0033] In Fig. 7 wird eine besonders vorteilhafte Formge- 
bung der Kurvenscheibe 16 gezeigt. Der far die Bewegung 
des Anschlagelement 3 in Greiferdrehrichtung 23 relevante 10 
Bereich 25 ist relativ klein, sodass eine relativ schnelle Be- 
wegung erreicht wird. Die Bereiche 26 und 27 steuern die 
Bewegung des Anschlagelement 3 entgegen der Greifer- 
drehrichtung 23 und es wird eine relativ langsame Bewe- 
gung erreicht. Das Anschlagelement 3 wird bei Steuerung 15 
durch den Kurvenscheibenbereich 26 relativ schneller be- 
wegt als bei Steuerung durch den Kurvenscheibenbereich 
27. Bei hoheren Grcifcrdrchgcschwindigkcitcn wird so er- 
reicht, dass der Leerhub des Anschlagelement 3 entgegen 
der Greiferdrehrichtung 23 relativ schnell ausgefuhrt wird 20 
wodurch noch mehr Zeit fur das Zuruckdrehen des Spulen- 
gehauses 2 zur Verfugung steht und auch die Aufprallkrafte 
nochmals reduziert werden, 

[0034] In Fig, 8 ist ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel der 
Erfindung gezeigL. Hier ist die Anschlagflache 13 die ein un- 25 
begrenztes Verdrehen des Spulengehauses 2 entgegen der 
Greiferdrehrichtung 23 verhindern soil nicht gegeniiber der 
Anschlagflache 10 angeordnet sondern irn unteren Bereich 
des Spulengehauses 2. Die mit der Anschlagflache 13 in 
Kontakt tretende Anschlagflache 14 ist am Stopelement 7 30 
angebracht. Bei der Verwendung eines Spulengehauseober- 
teils 22 mit Mac her Stimplatte wird hierdurch die Faden- 
schlingenaufweitung und Umfuhrung der Fadenschlinge urn 
das Spulengehause 2 positiv beeinflusst. Der zeitliche Ab- 
lauf ist ahnlich dem im vorangegangenen schon beschriebe- 35 
nen Ablauf, bis darauf, dass die Fadenschlinge zuerst die 
Anschlagflachen 8 und 9 und dann die Anschlagflachen 13 
und 14 passiert. 

[0035] In Fig. 9 und 30 ist ein weiteres Ausfuhrungsbei- 
spiel der Erfindung gezeigt. Die Anschlagflachen 10 und 13 40 
sind hier an einem Kragen des Spulengehause 2 ausgebildet 
und schliessen einen Winkel von ca. 110 Grad ein. Am An- 
schlagelement 3 sind die Anschlagflachen 11 und 14 vorge- 
sehen. 

[0036] Der zeitliche Ablauf ist ahnlich dem unter den Fig. 45 
1,2 und 3 beschriebenen Ablauf, bis darauf, dass die Faden- 
schlinge zuerst die Anschlagflachen 10 und 11 und dann die 
Anschlagflachen 13 und 14 passiert. Dieses Ausfuhrungs- 
beispiel der Erfindung kann natiirlich auch um ein Stopele- 
ment 7 ahnlich wie unter Fig. 5 und 6 beschrieben erweitert 50 
werden. Dieses Ausfuhrungsbeispiel zeichnet sich beson- 
ders durch die kompakte Bauweise aus und ermoglicht 
kurze Getriebegiieder. 

Paten tanspriiche 55 

1. Offnungsmechanismus fur das Spulengehause (2) 
einer Doppelsteppstichnahmaschine, der im wesentli- 
chen folgende Teile umfasst: 

einen umlaufenden Greiferkorper (1), der auf einer ho- 60 
rizontal angeordneten Greiferwelle (24) befestigt ist 
ein im Greiferkorper (1) drehbar gelagertes Spulenge- 
hause (2), dass mindestens zwei Anschlagflachen (10) 
und (13) aufweist, ein im Spulengehause (2) einlager- 
barcs Spulcngchauscobcrtcil (22) das cine Fadcnspulc 65 
aufnimmt, ein relativ zum Greiferkorper (1) beweglich 
angeordnetes Anschlagelement (3), dass mindestens 
eine Anschlagflache (11) aufweist, die mit einer An- 



852 A 1 




schlagflache (10) des Spulengehauses (2) in Kontakt 
treten kann und dadurch die reibungsbedingte Mit- 
nahme des Spulengehauses (2) in Greiferdrehrichtung 
(23) verhindert, einer Antriebsvorrichiung die das An- 
schlagelement (3) zwischen einer Endstellung (4), die 
nach erfolgter Bewegung der Anschlagflache (11) in 
Richtung auf die Anschlagflache (10) hin erreicht wird, 
und einer Endstellung (6), die nach erfolgter Bewe- 
gung der Anschlagflache (11) in Richtung von der An- 
schlagflache (10) weg erreicht wird, hin und her be- 
wegt, eine Anschlagflache (14) die mit einer Anschlag- 
flache (13) des Spulengehauses (2) in Kontakt treten 
kann und dadurch die Drehung des Spulengehauses (2) 
entgegen der Greiferdrehrichtung (23) stoppt, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass das Anschlagelement (3) derart bewegbar ist, dass 
die Bewegung des Anschlagelementes (3) von der End- 
stellung (4) in die Endstellung (6) wcscntlich schneller 
erfolgt als die Bewegung in umgekehrter Richtung, 
dass die Anschlagflache (11) zeitlich vor dem Faden- 
schlingendurchlass zwischen den Anschlagflachen (10) 
und (11) so schnell von der Anschlagflache (10) in 
Richtung Endstellung (6) wegbewegbar ist, dass das 
Spulengehause (2) bei hoheren Drehgeschwindigkeiten 
des Greiferkorpers (1) auf Grund von Massenlragheits- 
kraften nicht schnell genug folgen kann, 
wodurch ein Spalt zwischen Anschlagflache (10) und 
Anschlagflache (11) zum Zeitpunkt des Fadenschlin- 
gendurchlasses entsteht, und dass die Anschlagflache 
(11), nach erfolgtem Fadenschlingendurchlass zwi- 
schen den Anschlagflachen (10) und (11), so in die 
Endstellung (4) bewegbar ist, dass das Spulengehause 
(2) bei hoheren Geschwindigkeiten nur eine relativ ge- 
ringfiigige Drehbewegung macht und dann so langsam 
durch die Anschlagflache (11) entgegen die Greifer- 
drehrichtung (23) zuruckgedreht wird, dass die auf das 
Spulengehause einwirkenden Krafte relativ niedrig 
sind, wodurch ein gerauscharmer Betrieb erreicht wird. 

2. Offnungsmechanismus fur das Spulengehause einer 
Doppelsteppstichnahmaschine nach dem Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, dass das Anschlagelement (3) 
derart bewegbar ist, dass das Anschlagelement (3) 
seine Endstellung (6) erreicht hat, wenn die Faden- 
schlinge (30) zwischen den Anschlagflachen (11) und 
(10) hindurchgefuhrt wird. 

3. Offnungsmechanismus fur das Spulengehause einer 
Doppelsteppstichnahmaschine nach mindestens einem 
der Anspruche 1 bis 2, dadurch gekennzeichnet, 

dass das Anschlagelement (3) derart von der Endstel- 
lung (6) in die Endstellung (4) bewegbar ist, 
dass die maximal auftretenden Beschleunigungskrafte 
in einem ersten Bewegungsabschnitt grosser sind als in 
einem folgenden Bewegungsabschnitt. 

4. Offnungsmechanismus fur das Spulengehause einer 
Doppelsteppstichnahmaschine nach mindestens einem 
der Anspruche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, 

dass ein Stopelement (7) mil einer Anschlagflache (9) 
vorgesehen ist. dass das Spulengehause (2) eine An- 
schlagflache (8) aufweist, dass die Anschlagflachen (8) 
und (9) derart angeordnet sind, 

dass bei Kontakt der Anschlagflachen (8) und (9) die 
reibungsbedingte Mitnahme des Spulengehauses (2) in 
Greiferdrehrichtung (23) verhindert wird, dass die An- 
schlagflachen \H) und (9) und die Anschlagflachen (10) 
und (11) relativ zucinandcr derart angeordnet sind und 
die Bewegung des Anschlagelementes (3) derart be- 
messen ist, dass die Anschlagflachen (8) und (9) in der 
Endstellung (6) des Anschlagelementes (3) in Kontakt 
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treten konnen und dann ein Spalt zwischen den An* 
schlagflachen (10) und (11) besteht, und ein Spalt zwi- 
schen den Anschlagflachen (8) und (9) bestehi wenn 
sich das Anschlagelement (3) in seiner Endstellung (4) 
befindet, und 5 
dass das Stopelernent (7) und das Anschlagelement (3) 
derart angeordnet sind, dass eine Fadenschlinge (30) 
wahrend ihrer Umfuhrung um das Spulengehause (2) 
zuerst zwischen den Anschlagflachen (8) und (9) 
durchgefuhrt wird und dann zwischen den Anschlagflii- 10 
chen (10) und (11). 

5. Offnungsmechanismus fiirdas Spulengehause einer 
Doppelsteppstichnahmaschine nach mindestens einern 
der Anspriiche I bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Antriebsvorrichtung des Anschlagelements (3) im 15 
wesentlichen aus einer rait der Greiferwelle (24) ge- 
koppelten Kurvenscheibe (16) besteht, die kraftschlus- 
sig von cincm Kurvcntastcr (17) abgctastct wird, der 
mit einem Anschlagelement (3) verbunden ist. 

6. Offnungsmechanismus fiir das Spulengehause einer 20 
Doppelsteppstichnahmaschine nach mindestens einem 
der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass 
ein Stopelernent (7) mit einer Anschlagflache (14) vor- 
gesehen ist und das Spulengehauses (2) eine Anschlag- 
flache (13) aufweist, wobei die Anschlagflachen (13), 25 
(14), (10) und (11) derart angeordnet sind, dass bei 
Kontakt der Anschlagflachen (13) und (14) ein Verdre- 
hen des Spulengehauses (2) entgegen der Greiferdreh- 
richtung (23) verhindert wird und die Fadenschlinge 
(30) bei Umfuhrung um das Spulengehause (2) zuerst 30 
zwischen den Anschlagflachen (13) und (14) hindurch- 
gefuhrt wird und dann zwischen den Anschlagflachen 
(10) und (11). 

7. Offnungsmechanismus fur das Spulengehause einer 
Doppelsteppstichnahmaschine nach mindestens einem 35 
der Anspriiche 1-5, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Anschlagelement (3) eine Anschlagflache (14) auf- 
weist und das Spulengehauses (2) eine Anschlagflache 
(13) aufweist, wobei die Anschlagflachen (13), (14), 

(10) und (11) derart angeordnet sind, dass bei Kontakt 40 
der Anschlagflachen (13) und (14) ein Verdrehen des 
Spulengehauses (2) entgegen der Greiferdrehrichtung 
(23) verhindert wird und die Fadenschlinge (30) bei 
Umfuhrung um das Spulengehause (2) zuerst zwischen 
den Anschlagflachen (13) und (14) hindurchgefuhrt 45 
wird und dann zwischen den Anschlagflachen (10) und 

(11) . 

8. Offnungsmechanismus fur das Spulengehause einer 
Doppelsteppstichnahmaschine nach mindestens einem 
der Anspriiche 1-5, dadurch gekennzeichnet, dass das 50 
Anschlagelement (7) eine Anschlagflache (14) auf- 
weist und das Spulengehauses (2) eine Anschlagflache 

(13) aufweist, wobei die Anschlagflachen (13), (14), 
(10) und (11) derart angeordnet sind, dass bei Kontakt 
der Anschlagflachen (13) und (14) ein Verdrehen des 55 
Spulengehauses (2) entgegen der Greiferdrehrichtung 
(23) verhindert wird und die Fadenschlinge (30) bei 
Umfuhrung um das Spulengehause (2) zuerst zwischen 
den Anschlagflachen (10) und (11) hindurchgefuhrt 
wird und dann zwischen den Anschlagflachen (13) und 60 

(14) . 

9. Offnungsmechanismus fiir das Spulengehause einer 
Doppelsteppstichnahmaschine nach dem Anspruch 5, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Bewegung des An- 
schlagclcmcntcs (3) von der Endstcllung (4) in die 65 
Endstellung (6) kraftschlussig durch eine Feder (19) er- 
folgt, und dass die Bewegung des Anschlagelementes 
(3) von der Endstellung (6) in die Endstellung (4) form- 



schlussig durch die Kurvenscheibe erfolgt. 
10. Offnungsmechanismus fiir das Spulengehause ei- 
ner Doppelsteppsuchnahmaschine nach dem Anspruch 
5, dadurch gekennzeichnet. dass die Kurvenscheibe 

(16) mindestens drei Kurvenscheibenbereiche (25), 
(26) und (27) aufweist, die durch einen Kurventastcr 

(17) abtastbar sind, dass die Kurvenscheibenbereiche 
(25), (26) und (27) derart gestaltet sind und in Kurven- 
scheibendrehrichtung derart angeordnet sind, dass ein 
Kurvenscheibenbereich (25) die schnclle Bewegung 
des Anschlagelementes (3) von der Endstellung (4) in 
die Endstellung (6) steuert dass ein zweiter Kurven- 
scheibenbereich (26) eine relativ schnelle Bewegung 
des Anschlagelementes (3) von der Endstellung (6) in 
Richtung auf die Endstellung (4) steuert, und dass ein 
dritter Kurvenscheibenbereich (27) eine relativ lang- 
same Bewegung des Anschlagelementes (3) bis zur Er- 
rcichung der Endstcllung (4) steuert. 
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Fig.10 
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